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Connecteur ICD2

Connecteur I²C

Télémètres

Alimentation 6.8V - 3A

Connecteurs Servo-moteurs

Barrière IR

IR - Réception

IR - Emission

Connecteurs Fins de course

C11
1000µF 25V
C11
1000µF 25V
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2
3 J6

Telemetre Arrière gauche

J6

Telemetre Arrière gauche

C6
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100nF
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1.5K
R4
1.5K
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C8
10µF

D3

LED Rouge

D3

LED Rouge
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C7
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C3
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RA3/AN3/Vref+5

RA4/T0CKI6

RA5/AN4/SS/LVDIN7

T1CKI/T1OSO/RC0 11
CCP2*/T1OSI/RC1 12

CCP1/RC2 13
SCL/SCK/RC3 14
SDA/SDI/RC4 15

RC5/SDO 16
CK/TX/RC6 17
DT/RX/RC7 18

RB0/INT0 21
RB1/INT1 22
RB2/INT2 23

CCP2*/RB3 24
RB4 25

RB5/PGM 26

RB7/PGD 28

RB6/PGC 27
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